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1. Frontpanel
Das Frontpanel beinhaltet alle relevanten Taster, Regler und Displays
zur einfachen Bedienung und Programmierung des Gerätes ohne
PC-Software.

1. , zeigt alle Menüs und Informationen sowie Presets.
2. -Taster, führt rückwärts durch Menüpunkte und Parameter.
3. -Taster, führt immer zurück in das Hauptmenü.
4. -Taster, ändert bei einmaligem Drücken alle Equalizer-

Einstellungen im Eingang sowie Ausgang auf eine lineare Einstellung.
Durch erneutes Drücken des BYPASS-Tasters werden die akutell
geladenen und ggf. vorher modifizierten Equalizer-Einstellungen
wieder hergestellt. Diese Funktion ist nützlich bei einem Vergleich
linearer und modifizierter EQ-Einstellungen.

Aus Sicherheitsgründen werden durch Drücken des
BYPASS-Tasters keinerlei Veränderungen im Bereich der HIGH Pass
und LOW Pass Filter-Sektionen sowie Limitereinstellungen
durchgeführt.

5. -Taster, führt vorwärts durch Menüpunkte und Parameter.
6. -Taster, führt in das vorher ausgewählte Menü, bestätigt

eine Auswahl und dient zur Übernahme vorgewählter Einstellungen.
7. -Taster, führt pro einmal Drücken eine aus untergeordneten

Menüs jeweils eine Menüebene nach oben im Menübaum.
8. , 3 geschwindigkeitsabhängige Regler dienen zur

Auswahl und Änderung der am LCD Display angezeigten
Einstellungen.

9. - und -Taster,

12. ,

LCD Display
[ BACK ]
[ MENU ]
[ BYPASS ]

[ NEXT ]
[ ENTER ]

[ ESC ]

Drehregler

[ A ] [ B ]

OUTPUT Meter

ACHTUNG:

zum Stummschalten oder Editieren.
Kurzes Drücken betätigt die MUTE Funktion (ein/aus), für die EDIT-
Ebene drücken Sie die jew. Kanal-Taste mindestens 3 Sekunden,
jew. für die beiden Eingangskanäle.

10. , , , -Taster, zum Stummschalten oder Editieren.
Kurzes Drücken betätigt die MUTE Funktion (ein/aus), für die EDIT-
Ebene drücken Sie die jew. Kanal-Taste mindestens 3 Sekunden,
jew. für die vier Ausgangskanäle.

11. , Level-Meter, CLIP und MUTE LED-Anzeige.
Level-Meter, CLIP und MUTE LED-Anzeige.

13. , zum Senden und Empfangen von Daten und
Programmen/Presets via USB Kabel zum PC (Computer).
Die PC-Software und ein USB-Kabel sind im Lieferumfang inbegriffen.

14. -, -, -Taster, jew. zum
sofortigen Abruf der Presets bis aus dem Speicher (jew.
mindestens 1 Sekunde drücken).

Die Rückseite des Gerätes bietet alle Anschlüsse für Eingange,
Ausgänge, Strom sowie den Netzschalter.

1. (ein/aus).
2. für Netzanschluss, 90~240V 50/60Hz.
3. Eingangs- und Ausgangsbuchse in RJ45 Ausführung,

zum Senden und Empfangen von Daten und Programmen/Presets
zum PC (Computer) zur Nutzung bei größeren Distanzen sowie
in komplexen Systemen zur Vernetzung mehrerer DC4000 Geräte.

4. (4-Out) als XLR Anschlüsse (symmetrische Ausführung).
5. (2-In) als XLR Anschlüsse (symmetrische Ausführung).

[ 1 ]  [ 2 ]  [ 3 ]  [ 4 ]

INPUT Meter

USB Anschluss

[ DEFAULT 1 ] [ DEFAULT 2 ] [ DEFAULT 3 ]
[ 01 ] [ 03 ]

Netzschalter
Kaltgerätebuchse
RS-485

Outputs 1-4
Inputs A+B

2. Rückseite

3. Quick-Guide für den Schnelleinstieg
Beachten Sie folgende Punkte bevor Sie das Gerät zum ersten Mal
in Betrieb nehmen:

Drücken Sie die -Taste und wählen dann mittels der
- und -Taster den Menüpunkt

aus. Bestätigen Sie durch drücken der - Taste.
Wählen Sie dann mittels der - und -Taster den
Menüpunkt aus.
Bestätigen Sie durch drücken der - Taste.
Durch Drehen am linken Parameter-Regler können Sie nun einen
der insgesamt 30 Speicherplätze auswählen und bestätigen dies
durch Drücken der - Taste.
Geben Sie dem Preset einen Namen. Sie können durch Drehen des
linken Parameter-Reglers die Buchstaben verändern, mit der

Taste gelangen Sie zum nächsten Buchstaben. Sobald
der Preset-Name fertig geschrieben ist, drücken Sie zum Bestätigen
und zum Ausführen des Speichers für mindestens 3 Sekunden. Der
DC 4000 bestätigt nach erfolgreichem Speichern mit der Meldung

im Display.

Drücken Sie zum Bearbeiten der Ausgänge 1-4 den jeweiligen
Kanaltaster , , oder für mindestens 3 Sekunden, um
in das entsprechende Kanal-Edit Menü zu gelangen. Nun kann Seite
für Seite (am Display) durch Drücken der - und -Taster
angezeigt werden. Die Bearbeitung der Parameter erfolgt durch Drehen
an den 3 Parameter-Drehreglern. Bestätigen Sie jede Änderung mit der

-Taste. Der linke Drehregler dient für den ersten Parameter im
Display, der mittlere Drehregler für den zweiten Parameter und der rechte
Drehregler bearbeitet den dritten Parameter. Die Parameter werden pro
Seite am Display angezeigt.

Drücken Sie zum Bearbeiten der Eingänge A und B den jeweiligen
Kanaltaster oder für mindestens 3 Sekunden, um in
das entsprechende Kanal-Edit Menü zu gelangen. Nun kann Seite
für Seite (am Display) durch Drücken der - und -Taster
angezeigt werden. Die Bearbeitung der Parameter erfolgt durch Drehen
an den 3 Parameter-Drehreglern. Bestätigen Sie jede Änderung mit der

-Taste. Der linke Drehregler dient für den ersten Parameter im
Display, der mittlere Drehregler für den zweiten Parameter und der rechte
Drehregler bearbeitet den dritten Parameter. Die Parameter werden pro
Seite am Display angezeigt.

1.  Speichern eines Presets
[ MENU ]

[ BACK ] [ NEXT ] [ Xover sub-menu ]
[ ENTER ]

[ BACK ] [ NEXT ]
[ Store Program ]

[ ENTER ]

[ ENTER ]

[ Enter ]-

[ Successfully ]

2.  Bearbeiten der Ausgangs-Parameter

[ 1 ]  [ 2 ]  [ 3 ] [ 4 ]

[ BACK ] [ NEXT ]

[ Enter ]

3.    Bearbeiten der Eingangs-Parameter

[ A ] [ B ]

[ BACK ] [ NEXT ]

[ Enter ]

1 2 3

4

5 6

7

8 11 12 13

9 1014

INPUT AOUTPUT 4 OUTPUT 3 OUTPUT 1OUTPUT 2RS-485 INPUT B

12 4 53
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4. Input-Parameter
Das Menü für die Eingänge A und B beinhaltet folgende Parameter
und Seiten:

1.  Input Gain

[ Enter ]

2.  Input Delay

[ ! ] INFO

[ Enter ]

3.  Input Polarity

[ + ] [ - ]

[ Enter ]

Die Eingangsempfindlichkeit kann auf einer Skala von -40 dB bis
+6 dB in 0,1 dB Schritten eingestellt werden. Der linke Parameter-
Drehregler dient zum Justieren (siehe Abb. 1). Bestätigen Sie jede
Änderung durch Drücken der - Taste.

Die Delay-Funktion in den Eingängen A und B ermöglicht einen
Stellwert von 0 ms bis 999,00 ms (entspricht 0 m bis 342,7 m).

Die Schallgeschwindigkeit wird in der Regel mit c = 343 m/s
(1.234,8 km/h) für 20 °C in Luft angegeben.

Das Display zeigt die Einheiten ms (Millisekunden) sowie m (Meter)
gleichzeitig an. Der linke Parameter-Drehregler dient zum Justieren
(siehe Abb. 2). Bestätigen Sie jede Änderung mit der - Taste.

Das Polarität des Eingangssignals an den Eingängen A und B kann
auf die Werte normal oder invertiert eingestellt werden. Der
linke Parameter-Drehregler dient zum Umschalten der Polarität
(siehe Abb. 3). Bestätigen Sie jede Änderung mit der - Taste.

4.  Input Parametric EQ

[ Enter ]

1.  Output Gain

[ Enter ]

2.  Output Polarity

[ + ] [ - ]

[ Enter ]

Für jeden der beiden Eingänge A und B stehen jeweils 6 parametrische
Equalizer zur Verfügung. Die Funktionsweise eines jeden individuellen
Bandes kann aus einer Vielzahl verschiedenster Filterkurven und
Typen ausgewählt werden (beispielsweise HIGH SHELF, LOW SHELF
PARAMETRIC EQ Filtertypen). Die Parameter-Drehregler dienen
zum Justieren (siehe Abb. 4). Bestätigen Sie jede Änderung durch
Drücken der - Taste.

Das Menü für die Ausgänge 1 bis 4 beinhaltet folgende Parameter
und Seiten:

Die Ausgangsempfindlichkeit kann auf einer Skala von -40 dB bis
+15 dB in 0,1 dB Schritten eingestellt werden. Der linke Parameter-
Drehregler dient zum Justieren (siehe Abb. 5). Bestätigen Sie jede
Änderung durch Drücken der - Taste.

Das Polarität des Ausgangssignals an den Ausgängen 1 bis 4 kann
auf die Werte normal oder invertiert eingestellt werden. Der
linke Parameter-Drehregler dient zum Umschalten der Polarität
(siehe Abb. 6). Bestätigen Sie jede Änderung mit der - Taste.

5. Output-Parameter

Abb. 1

Gain

Input A Gain

Input A Delay
0.00 ms               0.000m0

Abb. 2

MS

Input A Polarity

Normal
Abb. 3

- oder +

PEQ  EQ1:               20Hz

0. dB          0.05 / 0ct0
Abb. 4

GainFrequenz Q (Güte)

Out 1                          Gain

0. dB0
Abb. 5

Gain

Out 1                          Polarity

Normal
Abb. 6

- oder +



3.  Output Delay

[ Enter ]

4.  HPF High Pass Filter in den Ausgängen

[ Enter ]-

5.  LPF Low Pass Filter in den Ausgängen

[ Enter ]-

Die Delay-Funktion zwischen Eingangs- und Ausgangssignal ermöglicht
einen Stellwert von 0 ms bis 999,00 ms (entspricht 0 m bis 342,7 m).
Das Display zeigt die Einheiten ms (Millisekunden) sowie m (Meter)
gleichzeitig an. Der linke Parameter-Drehregler dient zum Justieren
(siehe Abb. 7). Bestätigen Sie jede Änderung mit der - Taste.

Jeder Ausgangskanal beinhaltet ein HPF High Pass Filter, welches
in einem Frequenzbereich von <21 Hz bis 20 kHz in Schritten von
1 Hz einstellbar ist. Die Frequenz des High Pass Filters sollte
nicht höher als die Frequenz des Low Pass Filters liegen.
Das Filter ist zwischen den Modi Linkwitz-Riley, Bessel und
Butterworth wählbar. Die Flankensteilheit kann zwischen den Werten
12 dB, 18 dB, 24 dB und 48 dB eingestellt werden. Der linke Parameter-
Drehregler dient zum Justieren der Frequenz. Der mittlere Parameter-
Drehregler dient zum Justieren der Filtertyps. Der rechte Parameter-
Drehregler dient zum Justieren der Flankensteilheit (siehe Abb. 8).
Bestätigen Sie jede Änderung mit der Taste.

Jeder Ausgangskanal beinhaltet ein LPF Low Pass Filter, welches
in einem Frequenzbereich von 20 Hz bis 19,999 kHz in Schritten von
1 Hz einstellbar ist. Die Frequenz des Low Pass Filters sollte
nicht tiefer als die Frequenz des High Pass Filters liegen.
Das Filter ist zwischen den Modi Linkwitz-Riley, Bessel und
Butterworth wählbar. Die Flankensteilheit kann zwischen den Werten
12 dB, 18 dB, 24 dB und 48 dB eingestellt werden. Der linke Parameter-
Drehregler dient zum Justieren der Frequenz. Der mittlere Parameter-
Drehregler dient zum Justieren der Filtertyps. Der rechte Parameter-
Drehregler dient zum Justieren der Flankensteilheit (siehe Abb. 9).
Bestätigen Sie jede Änderung mit der Taste.

6.  Output Parametric EQ

[ Enter ]

7.  Output Limiter

[ Threshold ]

[ ! ] INFO

[ Attack ]

[ Release ]

Beispiel: [ 6 ms ]
[ 16 x ]

Release-Zeit von: 6 ms x 16-facher Wert = 96 ms

[ Enter ]

Für jeden der Ausgänge 1 bis 4 stehen jeweils 6 parametrische
Equalizer zur Verfügung. Die Funktionsweise eines jeden individuellen
Bandes kann aus einer Vielzahl verschiedenster Filterkurven und
Typen ausgewählt werden (beispielsweise HIGH SHELF, LOW SHELF
PARAMETRIC EQ Filtertypen). Die Parameter-Drehregler dienen
zum Justieren (siehe Abb. 10). Bestätigen Sie jede Änderung durch
Drücken der - Taste.

Für jeden der Ausgänge 1 bis 4 steht jeweils ein Limiter zur Verfügung,
welcher das Ausgangssignal begrenzt. Jeder Limiter ist unabhängig
voneinander pro Ausgangskanal durch folgende Parameter einstellbar:

Einstellbar von -20 dBu bis +20 dBu (in 0,1 dBu Schritten)

Ein Limiter oder Begrenzer ist ein dynamikbearbeitendes
Effektgerät, das den Ausgangspegel (Amplitude der Spannung
des Audiosignals) auf einen bestimmten Wert herunterregelt.
Dieser wird durch den „Limiter Threshold“ (Schwellenwert)
festgelegt. Der Limiter ist eine Extremform des Kompressors mit
einer Ratio (Regelverhältnis) von unendlich zu 1, oft wird aber
bereits bei einer Ratio von 10:1 und höher von Limitierung
gesprochen.

:
Die Attack Time ist das Zeitintervall, nach dem das Eingangssignal nach
Überschreiten des Threshold-Pegels auf denselbigen herunter geregelt
wird. Einstellbar von 0,3 ms bis 100 ms (in 0,1 ms Schritten im Bereich
von 0,3 ms bis 1 ms / in 1 ms Schritten im von Bereich 1 ms bis 100 ms)

:
Die Release-Time ist das Zeitintervall, in dem das Signal nach
Unterschreiten des Threshold auf das normale Verhältnis von 1:1
zurückgeregelt wird. Einstellbar auf den X-fachen Wert der Attack-Zeit,
mögliche Werte 2x, 4x, 6x, 8x, 16x, 32x

Ist die Attack-Zeit auf den Wert und der Release-
Parameter auf eingestellt, so ergibt dies eine

Die Parameter-Drehregler dienen zum Justieren (siehe Abb. 11).
Bestätigen Sie jede Änderung durch Drücken der - Taste.

DC 4000

Out 1                          Delay

0.000ms 0.000m
Abb. 7

MS

Out 1                                HPF

83 Hz    But    12dB1
Abb. 8

Frequenz Filter Typ Slope (Flankensteilheit)

Out 1                                LPF

1650 Hz    But    12dB1
Abb. 9

Filter TypFrequenz Slope (Flankensteilheit)

Hi        EQ1                20Hz

0. 0dB                    6dB / 0ct
Abb. 10

GainFrequenz Q (Güte)

Limit                      +20. 0dBu

0. 3ms 2x
Abb. 11

ReleaseAttackThreshold
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6. Software Guide
Der NOVA DC 4000 kann alternativ zur Bedienung und Programmierung zum Frontpanel über eine PC-Steuersoftware angesteuert werden.
Das PC-Programm dazu befindet sich auf einer CD-ROM, die sich im Lieferumfang des Gerätes befindet. Die PC-Software ist lauffähig auf allen
WINDOWS Betriebssystemen wie WINDOWS 2000 , WINDOWS XP , WINDOWS 2003 SERVER , und WINDOWS VISTA . Die Systemanforderung
ist mindestens ein Prozessor mit 400 MHz und ein Systemarbeitsspeicher mit mindestens 256 MB sowie ein freier USB-Port. Bevor Sie das PC-Programm
starten, lesen Sie bitte die Installationsanweisung.

Stellen Sie vor der Installation sicher, dass der DC 4000 mit dem USB-Anschluss Ihres Computers verbunden ist

Um die Verbindung zwischen dem Computer und dem DC 4000 herzustellen, installieren Sie den auf der CD-ROM befindlichen Geräte-Treiber.

Doppelklicken Sie auf diese Datei.

Folgendes Fenster öffnet sich automatisch.

Bestätigen Sie einmal mit der linken Maustaste den Button .

Lesen Sie die nun erscheinenden Lizenzvereinbarungen genau durch und drucken Sie diese mit dem Button aus.
Klicken Sie nun auf den runden Button neben dem Satz „I accept the terms of this license agreement“, um die Lizenzvereinbarungen anzunehmen.

© © © © ©

nicht

1. USB Treiber-Installation

[ NEXT > ]

[ Print ]
[ O ]

ACHTUNG:



In diesem Fenster können Sie den Zielordner auf Ihrer Festplatte, in den die für die Treiberinstallation notwendigen Dateien kopiert werden, auswählen.
Die Installationsroutine schlägt automatisch das den Verzeichnisordner vor. Es wird empfohlen, diesen Verzeichnisordner auszuwählen.
Falls Sie einen anderen Verzeichnisorder auswählen möchten, drücken Sie die Schaltfläche .

Bestätigen Sie nach dem Festlegen des Zielverzeichnisses einmal mit der linken Maustaste den Button . Nun sind alle Vorbereitungen und
Einstellungen für die Installation getroffen.

Beginnen Sie nun die Installation durch drücken der linken Maustaste auf den Button .
Das Programm kopiert Dateien, die für die Verwendung des DC 4000 nötig sind, auf Ihrem Computer. Warten Sie, bis der grüne Statusbalken im
nächsten Fenster vollständig angezeigt wird. Nach der erfolgreichen halten Sie folgende Meldung im nächsten Fenster:

Setzen Sie nun ein Häkchen in das Feld neben der Anzeige

[ c:\SiLabs\MCU ]
[ Browse ]

[ NEXT > ]

[ Install ]

.
Bestätigen Sie Ihre Auswahl mit der linken Maustaste auf der
Schaltfläche , um die Treiberinstallation zu starten.

[ Launch the CP210x VCP Driver Installer ]

[ Finish ]

ACHTUNG:

DC 4000
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In diesem Fenster können Sie den Zielordner auf Ihrer Festplatte für die Treiberinstallation auswählen. Die Installationsroutine schlägt automatisch das
den Verzeichnisordner vor. Es wird empfohlen, diesen Verzeichnisordner auszuwählen. Falls Sie einen
anderen Verzeichnisorder auswählen möchten, drücken Sie die Schaltfläche .

Bestätigen Sie nach dem Festlegen des Zielverzeichnisses einmal mit der linken Maustaste den Button , um die Treiberinstallation fortzusetzen.

Sobald Sie die - Schaltfläche gedrückt haben, öffnen sich unter Umständen mehrere Fenster, die sich selbstständig wieder schließen.
In einem weiteren Fenster erscheint die Meldung . Diese Meldung signalisiert, dass nun Ihr Computer untersucht wird.
Dieser Analysevorgang kann unter Umständen mehrere Minuten dauern und ist völlig normal.

Abschließend erhalten Sie die Meldung als Bestätigung, dass Sie die Treibersoftware erfolgreich installiert haben.

Bevor Sie das Steuerprogramm öffnen, schließen Sie den DC 4000 an einen freien USB-Port Ihres Computers an. Öffnen Sie danach die Datei
. Das Programm startet mit einem Startfenster, in dem Sie einen graue Schaltfläche mit der Beschriftung finden. Klicken

Sie auf diese Schaltfläche einmal.

Nun befinden Sie sich im Hauptmenü, welches die Steuerzentrale über Ihren DC 4000 darstellt. Von hier aus gelangen Sie in alle weiteren Menüs und
Konfigurationsfenster.

Mute-Funktion zum Stummschalten, verfügbar für

Klicken Sie nun auf die Schaltfläche rechts oben im Kontrollfeld. Sobald sich folgendes Fenster öffnet, klicken Sie auf die Schaltfläche
, um Ihren DC 4000 im System zu lokalisieren. Sobald der Statuslaufbalken komplett durchgelaufen ist, drücken Sie .

[ c:\Program Files\Silabs\MCU\CP210x\ ]
[ Change Install Location... ]

[ Install ]

[ Install ]
[ Wait while system scanning... ]

[ Installation succuessfully ]

2. PC Steuersoftware für den DC 4000

[ DC4000.exe ] [ DC 4000 ]

1.

[ CONNECTION ]
[ SEARCH ID ] [ OK ]

jeden Kanal im Eingang und Ausgang
Meter-Anzeige, verfügbar für jeden Kanal im Eingang
und Ausgang
Fader zur Gain-Einstellung, verfügbar für jeden
Kanal im Eingang und Ausgang

2.

3.

ACHTUNG:

1

3
2
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Sobald Sie die [ OK ]- Schaltfläche gedrückt haben, wird das aktuell im DC 4000 eingestellte Preset in die PC-Software übertragen. Sie sehen nun das
aktuelle Preset auch grafisch dargestellt. Das LCD-Display des DC 4000 zeigt die Meldung und bestätigt damit die erfolgreiche
Verbindung zwischen dem DC 4000 und dem Computer.

Drücken Sie die Schaltfläche im Hauptmenü rechts oben.

Auf der linken Seite des Menüs befinden sich die Lese- und Schreibbefehle für den DC 4000 .
: Einzelnes Preset vom DC 4000 in die PC-Software laden

: Einzelnes Preset von der PC-Software in den DC 4000 laden
: Alle Presets von der PC-Software in den DC 4000 laden

: Alle Presets vom DC 4000 in die PC-Software laden

Auf der rechten Seite des Menüs befinden sich die Lese- und Schreibbefehle für den Computer .
: Alle Presets einer Datenbank vom PC laden

: Alle Presets in einer Datenbank am PC sichern/speichern
: Einzelnes Preset einer Datenbank vom PC laden
: Einzelnes Preset in einer Datenbank am PC sichern/speichern

[ PC Connecting... ]

SPEICHERN UND LADEN VON PRESETS IM GERÄT SOWIE IM PC
[ PROGRAM ]

[ Device Group ]
[ Device Group ]

[ Recal Program From Device ]
[ Store Program to Device ]
[ Store all Program to Device ]
[ Recall all Program from Device ]

[ PC Group ]
[ PC Group ]

[ Recall all Program From PC ]
[ Store All Program to PC ]
[ Recall Program from PC ]
[ Store One Program to PC ]

KOPIEREN VON PARAMATERN BEI EINGÄNGEN UND AUSGÄNGEN
Drücken Sie die Schaltfläche im Hauptmenü rechts oben.

Wählen Sie unter dem Punkt Quelle (Source) und Ziel (Target) aus und bestätigen Sie mit .

Wählen Sie unter dem Punkt Quelle (Source) und Ziel (Target) aus und bestätigen Sie mit .

[ COPY ]

[ In: Copy In - Route ]
[ Route In ] [ OK ]

[ Out: Copy Out - Route ]
[ Route Out ] [ OK ]
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ZUTEILUNG EINER GERÄTENUMMER UND WIEDERHERSTELLUNG DER VERBINDUNG
Drücken Sie die Schaltfläche im Hauptmenü rechts oben.

Das Fenster öffnet sich. Hier können Sie die Gerätenummer (Device ID) ändern und die Verbindung zum DC 4000 wiederherstellen.
: Wählen Sie hier die gewünschte Gerätenummer (Device ID) aus und bestätigen Sie mit .

: Nach dem Ändern der Device ID können Sie hier die Verbindung mit dem DC 4000 wiederherstellen. Bestätigen Sie mit .

Drücken Sie die Schaltfläche im Hauptmenü rechts oben.

Hier können Sie über die PC-Tastatur die beiden Zeilen des LCD-Displays individuell beschriften. Die hier eingegebenen Informationen erscheinen nach
dem Einschalten des DC 4000 am LCD-Display. Bestätigen nach der Änderung mit .

Drücken Sie die Schaltfläche im Hauptmenü rechts oben.

Hier können Sie über die PC-Tastatur die 4 Ausgangskanäle individuell beschriften, z.B. mit der Boxentype. Bestätigen nach der Änderung mit .

Hier können Sie die Eingangs- und Ausgangskanäle beschriften, die direkt in der PC-Software angezeigt werden, z.B. mit der Signalquelle bzw. dem
Ausgangssignal. Dies ermöglicht ein schnelleres und komfortableres Arbeiten und dient der besseren Übersicht über alle Kanäle.

[ DEVICE ID ]

[ Device Dialog ]
[ Change Current Device ID ] [ OK ]
[ Re_Connect To Device ] [ OK ]

BESCHRIFTUNG DER STARTMELDUNG AM LCD-DISPLAY ÄNDERN
[ INTERFACE ]

[ OK ]

BESCHRIFTUNG DER AUSGÄNGE ÄNDERN
[ INTERFACE ]

[ OK ]

SIGNALBESCHRIFTUNG DER EIN- UND AUSGÄNGE ÄNDERN

Seite 12
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EINSTELLUNG DER EQUALIZER IN DEN EINGÄNGEN
[ Input ]Drücken Sie im Hauptmenü in der Eingangssektion die Schaltfläche                   um die 6 Eingangsequalizer (EQ) einzustellen. Diese Funktion

steht bei beiden Eingangskanälen unabhängig voneinander zur Verfügung.

Für jeden der beiden Eingänge A und B stehen jeweils 6 parametrische Equalizer zur Verfügung. Die Funktionsweise eines jeden individuellen
Bandes kann aus einer Vielzahl verschiedenster Filterkurven und Typen ausgewählt werden (beispielsweise HIGH SHELF, LOW SHELF
und PARAMETRIC EQ Filtertypen).

Drücken Sie im Hauptmenü in der Eingangssektion die Schaltfläche                   um die Delay Parameter einzustellen. In diesem Dialogfenster
finden Sie auch die Einstellungsmöglichkeit für das pro Eingangskanal verfügbare Noise-Gate. Alle Funktionen dieses Dialogfensters
stehen für beide Eingangskanälen unabhängig voneinander zur Verfügung.

Die Delay-Funktion in den Eingängen A und B ermöglicht einen Stellwert von 0 ms bis 999,00 ms (entspricht 0 m bis 342,7 m).

Drücken Sie im Hauptmenü in der Ausgangssektion die Schaltfläche                   um die 6 Eingangsequalizer (EQ) einzustellen. Diese Funktion
steht bei allen 4 Ausgangskanälen unabhängig voneinander zur Verfügung.

Für jeden der Ausgänge 1 bis 4 stehen jeweils 6 parametrische Equalizer zur Verfügung. Die Funktionsweise eines jeden individuellen
Bandes kann aus einer Vielzahl verschiedenster Filterkurven und Typen ausgewählt werden (beispielsweise HIGH SHELF, LOW SHELF
und PARAMETRIC EQ Filtertypen).

EINSTELLUNG DER DELAY UND NOISE-GATE PARAMETER IN DEN EINGÄNGEN
[ Input ]

[ Threshold ]

EINSTELLUNG DER EQUALIZER IN DEN AUSGÄNGEN
[ Output ]
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EINSTELLUNG VON ROUTING, DELAY, HIGH & LOW PASS FILTER (HPF & LPF) UND LIMITER IN DEN AUSGÄNGEN
Drücken Sie im Hauptmenü in der Eingangssektion [ Output ] die Schaltfläche                   um in das Signal-Dialogfenster zu gelangen. Hier können
folgende Parameter eingestellt werden:

Im Bereich kann pro Ausgangskanal die entsprechende Signalquelle (Herkunft) eingestellt werden. Hierbei kann zwischen Eingang
oder oder beide zusammengefasst gewählt werden.

Im Bereich können die Delay-Parameter eingestellt werden. Die Delay-Funktion zwischen Eingangs- und Ausgangssignal ermöglicht
einen Stellwert von 0 ms bis 999,00 ms (entspricht 0 m bis 342,7 m).

Jeder Ausgangskanal beinhaltet ein HPF High Pass Filter, welches in einem Frequenzbereich von <21 Hz bis 20 kHz in Schritten von 1 Hz einstellbar ist.
Die Frequenz des High Pass Filters sollte nicht höher als die Frequenz des Low Pass Filters liegen. Das Filter ist zwischen den Modi Linkwitz-Riley,
Bessel und Butterworth wählbar. Die Flankensteilheit kann zwischen den Werten 12 dB, 18 dB, 24 dB und 48 dB eingestellt werden.

Jeder Ausgangskanal beinhaltet ein LPF Low Pass Filter, welches in einem Frequenzbereich von 20 Hz bis 19,999 kHz in Schritten von 1 Hz einstellbar
ist. Die Frequenz des Low Pass Filters sollte nicht tiefer als die Frequenz des High Pass Filters liegen. Das Filter ist zwischen den Modi Linkwitz-Riley,
Bessel und Butterworth wählbar. Die Flankensteilheit kann zwischen den Werten 12 dB, 18 dB, 24 dB und 48 dB eingestellt werden.

Für jeden der Ausgänge 1 bis 4 steht jeweils ein Limiter zur Verfügung, welcher das Ausgangssignal begrenzt. Jeder Limiter ist unabhängig
voneinander pro Ausgangskanal durch folgende Parameter einstellbar:

Einstellbar von -20 dBu bis +20 dBu (in 0,1 dBu Schritten)
:

Die Attack Time ist das Zeitintervall, nach dem das Eingangssignal nach Überschreiten des Threshold-Pegels auf denselbigen herunter geregelt
wird. Einstellbar von 0,3 ms bis 100 ms (in 0,1 ms Schritten im Bereich von 0,3 ms bis 1 ms / in 1 ms Schritten im von Bereich 1 ms bis 100 ms)

:
Die Release-Time ist das Zeitintervall, in dem das Signal nach Unterschreiten des Threshold auf das normale Verhältnis von 1:1 zurückgeregelt wird.
Einstellbar auf den X-fachen Wert der Attack-Zeit, mögliche Werte 2x, 4x, 6x, 8x, 16x, 32x

Ist die Attack-Zeit auf den Wert und der Release-Parameter auf eingestellt, so ergibt dies eine

Die Bestimmung des - Wertes ist durch folgende Formel festgelegt:

Rechnen Sie zunächst die Belastbarkeit des Lautsprechers in die Einheit dBu um. Im Beispiel eines Lautsprechers mit einer Belastbarkeit von
600 Watt RMS und einer Impedanz von 8 Ohm ergibt eine korrespondierende Spannung wie folgt:

Umgerechnet in dBu ergibt dies:

Als nächstes benötigen Sie die Verstärkung (Gain) Ihrer Endstufe, z.B. 38 dB.
Diese Angabe finden sie in den Unterlagen des Herstellers der Endstufe.

Das Ergebnis (im Beispiel: 1 dBu) ist der Wert, der am Limiter als [ Threshold ]
einzustellen wäre. Sicherheitshalber können Sie diesen Wert zusätzlich um
1 dB bis 2 dB reduzieren.

ROUTING
[ Input Source ] [ A ]

[ B ]

DELAY
[ Delay ]

HPF High Pass Filter

LPF Low Pass Filter

LIMITER

[ Threshold ]

[ Attack ]

[ Release ]

Beispiel: [ 6 ms ] [ 16 x ]
Release-Zeit von: 6 ms x 16-facher Wert = 96 ms

LEVEL-BERECHNUNG DES LIMITERS
[ Threshold ]

Limiting [ Threshold ] (dBu) = maximale Belastbarkeit des Lautsprechers (dBu) - Verstärkungsfaktor der Endstufe (dB)

Beispiel:

Spannung = (600 x 8) = 69,28 Volt

20 log (69,28/0,775) = 39,03 dBu

Limiting [ Threshold ]: 39 dBu - 38 dBu = 1 dBu

√

Alle Angaben ohne Gewähr. Wir übernehmen keinerlei Haftung für Schäden, die
durch unsachgemäße Einstellungen am DC 4000 sowie aller angeschlossenen
Peripherie inklusive Lautsprecher und Verstärker entstehen können.

Frequenzbereich
< 10 Hz - 31 Hz
31 Hz - 63 Hz
63 Hz - 125 Hz
125 Hz - 250 Hz
250 Hz - 500 Hz
500 Hz - 1 kHz
1 kHz - 2 kHz
2 kHz - 20 kHz

Attack Wert
45 ms
16 ms
8 ms
4 ms
2 ms
1 ms
0,5 ms
0,3 ms

Release Wert
x 16 (720 ms)
x 16 (256 ms)
x 16 (128 ms)
x 16 (64 ms)
x 16 (32 ms)
x 16 (16 ms)
x 16 (8 ms)
x 16 (4 ms)
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7. Installation
Der DC 4000 kann in ein 19"-Rack eingebaut werden. Verwenden Sie
dazu ein belüftetes Rack. Benutzen Sie ausschließlich das mit gelieferte
USB-Kabel sowie XLR-Kabel mit folgender Anschlussbelegung.

8. Service
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